
ТЕХНИЧЕСКО ЗАДАНИЕ
за изготвяне на работен проект за автоматика, диспечеризация и  ел.  силнотокова част ПС Средeн размер
При експлоатацията на ПС в момента съществуват следните проблеми:

1. Ел. апаратите са стари и амортизирани.
2. В силовото ел. табло има опасни открити тоководещи части.

3. Автоматиката е изпълнена с много междинни релета без визуализация и много трудно се локализира и отстранява авария.
4. ПА 1, 2 и 3 по посока село Х имат чести комутации, поради малкия обем на НКР 75 м3, което води до голямо механично натоварване на ПА и напорния водопровод.

5. Повредата на контролния кабел по посока с. Х създава проблеми в автоматичната работа на ПС до отстраняване на повредата.

С цел подобряване надеждността и ефективността на работа на  ПС е необходимо да се проектира нова автоматика, диспечеризация и
ел.силнотокова част със следните изисквания:

1. Да се предвидят десет полета с пусково-регулираща апаратура за ел.мотори с мощност 75 Кв 2 бр. 45 Кв 1 бр. 18.5 Кв 1 бр.,        22 Кв 1 бр.; 20 Кв 4 бр., 20 Квар 1 бр. КБ и поле собствени нужди за ел. захранване на ПС.
2. Към силовото табло да се предвидят контакти 3ф; 1ф и 24 в=.

3. ПА да се управляват автоматично с кабели по нивата в ЧР и спрямо  НР 1 и НКР 2.
4. ПА по посока с. X да работят извън върховата зона.
5. Дистанционното управление по нива спрямо НКР 2 да се дублира с GSM контролери.

6. При Пуск/Стоп на ПА 1, 2 и 3 да се осъществява със СК с ел. задвижки с цел избягване на хидравличните удари и механичното натоварване на ПА.
7. Автоматиката да позволява избор за работа на два ПА в паралел по посока с. X и редуване на работещ/резервен ПА.
8. Да се предвиди защита срещу сух ход на помпите, защита от отпадане на фаза и от пренапрежение.
9. Да се изпълни тотален стоп на фасадата на табло автоматика и      до ПА в машинна зала.

10. Охраната на ПС да се реализира чрез GSM комуникация.

11. Диспечеризацията на ПС да се реализира със система ЕАСУВ към ЦДП за наблюдение и контрол.

12. Да се изведат към ЦДП следните събития:

· Авария на ПА;

· Работно състояние на ПА;

· Нива в ЧР и НР.
13. Апаратите да се поместят в различни ел. табла с предно обслужване – силова част и автоматика и диспечеризация. 

